ПОРЯДОК ВЫПОЛНЕНИЯ  КОНТРОЛЬНЫХ РАБОТ

Задания составлены в соответствии с учебной программой по дисциплине “Техническая механика”, включающей в себя выполнение двух контрольных работ.

Л и т е р а т у р а: [4], [7], [11].

1. Номера задач для контрольных работ выбираются из таблицы в соответствии с начальной буквой фамилии студента.

	Начальная буква

фамилии студента
	Номера задач

	
	Первая конт-

рольная работа
	Вторая конт-

рольная работа

	От А до И
	1
	6

	От К до М
	2
	7

	От Н до С
	3
	8

	От Т до Ц
	4
	9

	От Ч до Я
	5
	10


Данные для каждой задачи составлены в десяти вариантах. Следует взять тот вариант, номер которого совпадает с последней цифрой номера зачетной книжки.

К каждой задаче прилагаются рисунок с изображением схемы и таблица с исходными данными.

2. Контрольная работа выполняется на одной стороне листа стандартного формата (А4). Слева необходимо оставить поля (25 мм) для брошюровки, справа - для замечаний рецензента (40 мм).

На титульном листе работы указывают:
- название университета;

- название кафедры “Детали машин и подъемно-транспортные механизмы”;
- название дисциплины “Прикладная механика”;

- порядковый номер и название контрольной работы, номер варианта;

- фамилия, имя, отчество;

- курс и шифр зачетной книжки;

- внизу - учебный год.

3. Приводится полностью вариант задания на контрольную работу (расчетные схемы и исходные данные).

4. Излагается решение задачи в соответствии с требованиями и с соблюдением рубрикации (главы, пункты с краткими заголовками). Главы и пункты указываются в оглавлении, которое помещается в начале записки (после титульного листа).

5. Расчет необходимо сопровождать схемами (в карандаше).

6. Формулы, эмпирические коэффициенты и другие справочные данные сопровождаются ссылками на пособия: указывается порядковый номер пособия (в прямых скобках) в соответствии со списком литературы, который приводится в конце работы.

7. Величины, входящие в формулы, должны быть объяснены. Числовые значения величин подставляются в формулы без промежуточных вычислений, и приводятся только окончательные результаты расчета с указанием их размерности.

8. Графическая часть контрольных работ выполняется на чертежной бумаге формата А2  и брошюруется в контрольной работе. В нижнем правом углу листа помещается основная надпись (185 мм на 55 мм).

3. ЗАДАЧИ  ДЛЯ  КОНТРОЛЬНЫХ  РАБОТ

Контрольная работа № 1 ”Кинематическое исследование плоского рычажного механизма”
Задача 3 первой контрольной работы охватывают вопросы структурного анализа и кинематического исследования плоского рычажного механизма.

В задаче 3 требуется выполнить следующее.

По структурному анализу:

1) начертить  схему  механизма  в положении, определяемом углом (; 

2) рассмотреть кинематические пары механизма и дать их классификацию; выделить группы Ассура и начальные звенья;

3) по формуле П.Л.Чебышева определить степень подвижности механизма.
По кинематическому исследованию:

1) построить план положений механизма для шести положений кривошипа, отстоящих на равных положениях друг от друга в направлении вращения кривошипа OA.  За первое принять положение механизма, определяемое углом (;
2) построить план скоростей механизма для двух положений: для заданного положения, определяемого углом ( , и для положения, отстоящего от заданного на 180о по направлению вращения кривошипа OA. Определить линейные скорости центров всех вращательных кинематических пар, центров тяжести звеньев и угловые скорости звеньев;
3) построить план ускорений механизма для двух положений: для заданного положения, определяемого углом ( , и для положения, отстоящего от заданного на 180о по направлению вращения кривошипа OA. Определить линейные ускорения всех шарнирных точек, центров тяжести звеньев и угловые ускорения звеньев.

Задача 3. Выполнить структурный  анализ  и кинематическое исследование плоского рычажного механизма (рис. 3, табл. 3).
Контрольная работа № 2 ”Силовое исследование плоского

рычажного механизма”
Задача 8 второй контрольной работы охватывают вопросы кинетостатического исследования плоского рычажного механизма.

В задаче 8 требуется выполнить кинетостатический расчет механизма для заданного положения (определяемого углом ():

1) определить силы инерции и моменты  сил инерции для всех звеньев механизма;

2) определить реакции в кинематических парах механизма, а также уравновешивающий момент методом кинетостатики;
3) определить уравновешивающий момент на начальном звене механизма методом “жесткого рычага” Н.Е.Жуковского и сравнить его значение со значением уравновешивающего момента, полученного методом кинетостатики. Погрешность расчета должна быть не более 5%.

Задача 8. Выполнить кинетостатическое исследование плоского рычажного механизма (рис. 3, табл. 3).
Рис.3. Схема к задачам 3 и 8.
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Таблица 3

Исходные данные к задачам 3 и 8

	Но-

мер

вари-

анта
	Часто-

та вра-

щения

криво-

шипа,

об/мин
	Сила

сопро-

тивле-

ния,

   Н
	Поло-

жение

криво-

шипа,

 град
	Размеры звеньев и расстояния,

мм
	Масса звеньев,

кг

	
	nOA
	Pc
	(
	OA
	AB
	BD
	BC
	DE
	a
	b
	c
	OA
	AB
	BD
	DE
	E

	0
	600
	5000
	30 
	100
	400
	300
	180
	450
	50 
	80 
	420
	10
	40
	30
	45
	100

	1
	550
	6000
	60
	125
	500
	375
	225
	560
	62 
	100
	525
	15
	60
	45
	70
	125

	2
	500
	7000
	120
	150
	600
	450
	270
	675
	75 
	120
	630
	20
	80
	60
	90
	150

	3
	450
	8000
	150
	175
	700
	525
	315
	785
	88 
	140
	735
	25
	100
	75
	110
	175

	4
	400
	9000
	210
	200
	800
	600
	360
	900
	100
	160
	840
	30
	120
	90
	135
	200

	5
	350
	10000
	240
	225
	900
	675
	405
	1010
	112
	180
	945
	35
	140
	105
	160
	225

	6
	300
	11000
	300 
	250
	1000
	730
	450
	1125
	125
	220
	1050
	40
	160
	120
	180
	250

	7
	250
	12000
	60
	275
	1100
	825
	495
	1225
	138
	240
	1155
	45
	180
	135
	200
	275

	8
	600
	5000
	150 
	100
	400
	300
	180
	450
	50 
	80 
	420
	10
	40
	30
	45
	100

	9
	550
	6000
	210 
	125
	500
	375
	225
	560
	62 
	100
	525
	15
	60
	45
	70
	12
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