[bookmark: _GoBack]При кинематическом анализе решаются следующие задачи:

 Определение положений звеньев механизма при заданном положении входного звена.

 Определение линейных скоростей точек механизма и угловых скоростей звеньев.

 Определение линейных ускорений точек механизмов и угловых ускорений звеньев.

 Определение функций положений звеньев, первых и вторых передаточных функций механизма.
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