1. МЕХАНИЗМ ЗУБОДОЛБЕЖНОГО СТАНКА ДЛЯ НАРЕЗАНИЯ ЦИЛИНДРИЧЕСКИХ КОЛЕС
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	Наименование параметра
	Размерность
	0бозначения
	варианты

	
	
	
	
	а
	б
	в
	г
	д
	е
	ж
	з
	и
	к

	Рычажный механизм
	Частота вращения кривошипа
	об/
мин
	n
	50
	44
	54
	52
	56
	58
	60
	64
	70
	90

	
	Длина кривошипа 1
	м
	l1
	0,04
	0,036
	0,032
	0,03
	0,044
	0,034
	0,035
	0,042
	0,038
	0,046

	
	Длина шатуна 2
	м
	l2
	0,29
	0,27
	0,26
	0,24
	0,25
	0,26
	0,24
	0,25
	0,25
	0,27

	
	Расстояние между осями
	м
	lAC
	0,16
	0,144
	0,15
	0,155
	0,165
	0,17
	0,175
	0,15
	0,19
	0,2

	
	Центр масс шатуна 2
	
	lBS2/l2
	0,4
	0,42
	0,46
	0,5
	0,6
	0,65
	0,55
	0,45
	0,5
	0,4

	
	Центр масс кулисы 5
	м
	lCS5
	0,06
	0,05
	0,055
	0,048
	0,06
	0,065
	0,05
	0,06
	0,062
	0,05

	
	Масса шатуна 2
	кг
	m2
	9
	8
	8,5
	7
	7,5
	8
	7,2
	7,5
	7,5
	8

	
	Масса ползуна 3
	кг
	m3
	18
	16
	17
	14
	15
	16
	14
	15
	15
	16

	
	Масса кулисы 5
	кг
	m5
	7
	8
	9
	10
	6
	7
	8
	6
	9
	10

	
	Момент инерции шатуна 2
	кг м2
	IS2
	0,06
	0,05
	0,06
	0,034
	0,04
	0,045
	0,03
	0,04
	0,04
	0,05

	
	Момент инерции кулисы 5
	кг м2
	IS3
	0,03
	0,04
	0,05
	0,07
	0,03
	0,03
	0,04
	0,03
	0,05
	0,06

	
	Сила резания
	н
	F
	1000
	900
	950
	1050
	800
	850
	1100
	900
	950
	1050

	
	Коэффициент неравномерности
	
	(
	1/20
	1/23
	1/25
	1/30
	1/32
	1/38
	1/28
	1/30
	1/25
	1/20

	
	Привед. момент инерции зубч.пер.
	кг м2
	Iconst
	10,2
	12,3
	8
	11
	11,4
	9,6
	9,5
	8,5
	5,8
	3,8

	Зубч мех-зм
	Число зубьев шестерни
	
	z1
	10
	10
	11
	12
	13
	13
	13
	11
	13
	13

	
	Число зубьев колеса
	
	z2
	13
	14
	21
	20
	14
	15
	16
	20
	17
	22

	
	Модуль
	мм
	m
	2
	2,5
	4
	5
	6
	8
	10
	3
	12
	2

	
	№схемы планетарн. мех-ма
	
	
	54
	65
	66
	67
	90
	89
	109
	110
	111
	112

	Кулачковый механизм
	Ход толкателя
	м
	Smax
	0,022
	0,025
	0,03
	0,034
	0,024
	0,026
	0,025
	0,028
	0,02
	0,03

	
	Смещение
	м
	e
	0,01
	0,011
	0,013
	0,014
	0,015
	0,011
	0,01
	0,012
	0,01
	0,013

	
	Закон изменения аналога ускорения толкателя
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	Фаза подъема
	град
	φп
	1070
	950
	1050
	1100
	930
	1020
	1040
	980
	1030
	1050

	
	Фаза верхнего выстоя
	град
	φвв
	230
	200
	220
	220
	100
	250
	180
	210
	200
	220

	
	Фаза опускания
	град
	φо
	2070
	2250
	2140
	2100
	2200
	2150
	2100
	2150
	2100
	2140

	
	Радиус ролика
	м
	rр
	0,01
	0,01
	0,01
	0,01
	0,008
	0,008
	0,008
	0,008
	0,008
	0,01


Кулачковый механизм





Рычажный механизм
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